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Mev 2

Mev è una telecamera mobile, montata su un veicolo di controllo, che rileva le targhe della
autovetture parcheggiate a bordo strada.

Vincoli:

camere con interfaccia MIPI Camera Serial Interface 2 (MIPI CSI-2)
attuale piattaforma Jetson AGX Xavier
riconoscimento fino a un massimo di 50Km/h
camere in bianco e nero sensibili all'infrarosso (NIR)
illuminatore IR per il funzionamento notturno
sarebbe ottimale usare una camera sola

https://elinux.org/Jetson_AGX_Xavier#Ports_.26_Connectors
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